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R4G ‐ Robot for Geometry 

Il robot R4G è un dispositivo didattico che può essere usato per: spiegare  la geometria e  le  figure piane, 
permettere di ritagliare  le figure per favorire  l’apprendimento e  la memorizzazione da parte dei bambini, 
spiegare concetti matematici come le frazioni. Funzionalità attuali: Disegnare forme geometriche di base in 
automatico (dimensioni da 10cm a 1m), attualmente è in grado di disegnare: Quadrati, Rettangoli, Triangoli 
(di diverse tipologie), Cerchi, Settori circolari, Anelli. I disegni sono realizzati con normali pennarelli colorati. 
E’ stato realizzato da studenti delle specializzazioni elettronica e meccanica dell’IIS Volterra‐Elia di Ancona. 

Gruppo di 6 studenti MINT delle classi 5° e 4° delle specializzazioni Elettronica e Meccanica 

Il gruppo che ha realizzato  il robot R4G è composto da studenti delle classi 4° e 5° del Volterra‐Elia delle 
specializzazioni  Elettronica,  Meccanica  e  Telecomunicazioni:  FAVAMARCO,  CALIGNANO  GIANLUCA, 
PAOLELLA  DAVIDE,  CATENA  LORENZO,  URBINATI  GIANMARCO,  RICCIOTTI  MATTEO.  Un  gruppo  molto 
motivato e coeso che  racchiude  tutte  le competenze necessarie per  losviluppo del progetto:  stampa 3D, 
creazione di meccanismi, elettronica di potenza, sviluppo software per microcontrollore. 

>> http://explore.makerfairerome.eu/poi/Exhibit_697 
 

Rediscovering ROB3 

Un vecchio braccio robotizzato (P&P mod. ROB3) da anni inutilizzabile torna a nuova vita grazie all’incontro 
con la scheda Arduino. Il progetto è stato sviluppato con la classe IV Telecomunicazioni dell’I.I.S “E. Mattei” 
di  Recanati  ed  ha  richiesto,  oltre  all’utilizzo  della  board  Arduino  Uno,  la  realizzazione  di  interfacce 
personalizzate per  il pilotaggio dei motori.  Il controllo del braccio può avvenire  tramite PC o gamepad,  i 
visitatori della fiera potranno “giocare” con delle attività preparate per l’occasione. 

Classe IV C Telecomunicazioni dell'I.I.S. "E.Mattei" di Recanati (MC) ‐ Italy 

La classe è costituita da 14 studenti frequentanti l'articolazione "Telecomunicazioni" dell'indirizzo 
"Informatica e Telecomunicazioni". Gli studenti, organizzati in gruppi di lavoro, hanno partecipato 
al progetto dei circuiti stampati e alla programmazione della scheda Arduino.  

>> http://explore.makerfairerome.eu/poi/Exhibit_179 
 
 
[Fonte: http://explore.makerfairerome.eu/comune?tema=255&temaDes=Schools] 


